
Calcul d’une primitive ou d’une  intégrale via la notion de  « changement de variable » 

Exemple n°1 : Calcul de ( ) tan( )
x
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Voici les 4 différents changements de variable possibles pour calculer cette intégrale : 

 
A vous de faire les différents calculs pour trouver que ( ) ln cos( )I x x Cte= − +   

Essayer de faire CES  4  changements de variable…. 

Ces 4 changements de variable permettent de  trouver le résultat,  mais plus ou moins facilement…. et il faut 

essayer… 

 

Exemple n°2 : Calcul d’une autre intégrale ( changement de variable : tu e= ) 

Indication : la fonction «sinus hyperbolique» : sinh( )f x x�  vérifie ( ) sinh( )
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Exemple n°3 : Calcul d’une primitive (par la technique de linéarisation) 

Rappel : 

 
 

Exemple : technique de « linéarisation » de l’expression : 
4 6sin ( )cos ( )x x  

 


