
 

TD Cinématique : Trappe 
 
Le mécanisme étudié est un mécanisme d’ouverture automatique d’une trappe. 

Le bras (1) de repère ),,,( 1111 zyxOR 
est en liaison pivot d'axe )z,O( g


avec le bâti (0) de 

repère ),,,( gggg zyxOR 
. On pose 1.xaOA 

 . 

La roulette (2) de repère ),,,( 2222 zyxAR 
et de rayon R, est en liaison pivot 

d'axe ),( gzA 
 avec le bras (1). On pose gg ycxbOB  ..   et  gxCI . , 

Le plateau (3) est en liaison glissière de direction gy  avec le bâti (0). On pose gyBC . . 

La roulette (2) est en contact en I avec le plateau (3). Le problème est supposé plan. 
 
Questions 

1. Ecrire le non-glissement en I,  en déduire  cos..  a   et    .1sin. 
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2. Tracer le graphe de structure, écrire la fermeture géométrique, en déduire les expressions 

de  et de .  
 

 


