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I. Expression de l’énergie cinétique d’un solide 
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Cas particuliers : 

 
 Mouvement de translation de S/R 
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 Mouvement de rotation autour d’un axe (O,z) fixe dans R 
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 Mouvement plan de S/R : 
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II. Puissance d’une action mécanique. 
 
Cas du solide :  
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Cas de l’action de la pesanteur sur un solide (S) 
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Cas de l’action d’un moteur un solide (S) : mmCRSmotP .)/(   
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Puissance des inter-efforts 
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Une liaison parfaite ne dissipe pas d’énergie : 0)21( SSP . 

 
Cas d’un moteur 
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Cas du contact ponctuel : 0)21( SSP  si  
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Rappel : 0).1/2(  nSSMV 
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III. Théorème de l’énergie cinétique 

Cas d’un seul solide :  )/()/( RSSPRSE
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Cas d’un ensemble matériel () : )(int)/()/(  PRPRE
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IV. Travail d’une action mécanique sur un système matériel. 
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V. Rendement d’un mécanisme :  entréesortie PP .   1  
 

 


